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CAPTEUR A POLARISATION
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Composition du capte@verhauser
le schémadu capteurOverhausebasésur I'effet de la polarisation dynamique
nucléaire (DNP) est concu avec une bobine de polarisation, un liquide (solvant
organiqueicheenprotonset radicauxlibres) et unebobinede captage @
https://www.youtube.com/watch?v=VUYyHNzQ2AM \_/
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Lemagnétometreaucésiumt i | i se une r®sonance atomique de | 6atome Cs 133 qu
ambiant. Cette r®sonance atomigue est wutilis®e poudeasortie®gl| er / cont
magnétometre est une *fréquence* qui est proportionnelle au champ magnétique terrestre a un coe3fig838 tdeHertz par nTAInsI,
la frequence de sortie (appeldeéquence de Larmor vari e ddéenviron 70 KHz ° | 6®quateur =~ 3¢

Lafréquence de Larmoest la fréquence de rotation des moments de spin des noyaux soumis a un champ magnéetique H

Définition et relation fondamentale de IRésonance Magnétique NucléaiRMN:fréquence de Larmor.

Pour qu'il ait résonance, le champ magnétique tourngritqitiavoir la méme fréquence de rotation que celle du moment de spin du noyau.
Cette fréquence est appelée fréquence de Larmor. Lorsque ces conditions sont remplies, il y a basculement du mdbeénsee spin.
traduit par la relation fondamentale de RMN : 2 W= HO0

- Ala fréquence du champ tournant (fréquence de Larmor égale a la vitesse de précession)

- 1 le rapport gyromagnétique du noyau. /
- H, le champ magnétique auquel est soumis le noyau
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PREPARATION DU MATERIEL ET OPTIMISATION P
UNE UTILISATION EMBARQUEE
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Transducteur
CHIRP 200 KHz

Transducteur

G 882 GEOMETRICS CHRP 50 KHz

Transducteurs
Sonar latéral

Tranducteur CHIRP L

SAMM  MF795

1|RADAR HALO 24 SIMRAD 9|NSS 12 SIMRAD

2|Antenne COMPAS GPS 10|PC Multisofts NAV Bathy ..

3|Antenne GPS 11|VHF ASN + GPS Interne

4|Antenne AIS 12|Boitier MiniPlex NMEA 2000 WIFI NMEA 180

5|Antenne VHF 13|Compas éléctronique Pecision 9 SIMRAD

6|AIS 14|Bnitier 3D SIDE SCAN SIMRAD/NAVICO

7|Contréle de pilote automatique SIMRAD 15|Boiter Pilote NAC 2 SIMRAD/NAVICO
Transducteur CHIRP H SONAR LATERAL 8|Ecran tactile du PC 16|Moteur hydraulique Pilote SIMRAD
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INTEGRATION ET ANALYSE DES RELEVES DANS
& LOGICIEL DELPH[Xblue UE

* GEOPHYSICAL EXPLORATION »« GEOTECHNICAL INVESTIGATION « STRUCTURAL GEOLOGY « MARINE GEOLOGY
» COASTAL ENGINEERING + UNEXPLODED ORDNANCE « HYDROGRAPHIC SURVEY

DELPH MAG LOCATOR

DELPH MAG LOCATOR

THE UNIQUE SURVEY ORIENTED MAGNETIC ANOMALY MAPPING SOFTWARE

DELPH Mag Locator is a revolution in magnetic mapping. It is the most convenient tool for producing processed magnetic maps from any data in a few intuitive
steps. The ability to instantly overlay the raw and processed magnetic maps and 3D vector onto any geo-referenced data (side-scan sonar mosaics, sub-bottom
profiler, bathymetry, etc.) helps everyone to interpret magnetic surveys.

Patented algorithms make DELPH Mag Locator the only solution to filter magnetic anomalies and deliver 2D/3D geoTIFF magnetic maps in real-time and post-
processing, avoiding the need for a reference base station.



‘o DELPH RoadMap - S&MM 2021 - [DELPH-S&MPLES]
: File Display Tools i

— X
Annotations  Help
DeE Ml NeEA COB P n!@mv T =
K ts M #6010 - B-O-10 -
fPraJe view
E-&) SAMM 2021
¥ Background
%) Navigation
-2t Magnetism
Elﬁ Data files
B ile moutons-2021-06-25-1_S
B ile moutons-2021-06-25-1_S| }f/
SEIN-2021-J2-1_Survey_INTE| |
TRISTRAM-10-09-21-1_Surve / B \
TRISTRAM-10-09-21-1_Surve / . ) \
TRISTRAM-10-09-21-2_Surve / § \ s § . ' . » . R
TRISTRAM-10-09-21-2_Surve - == | e = -
TRISTRAM-10-09-21-2_Surve / = \ T v
== Maps ‘,/ ¢
5 Mag_20210512_222024 (23) /

4°52.534 W

Lat

("\

[ Mag_20210512_222024 21) || / - 5
[ Mag_20210512_222024 20) ||| ) ;
[ Mag_20210512_222024 (19) ||
[ Mag_20210512_222024 (18)
[ Mag_20210512_222024 (17)




- N
~ Débris supposés du CATHARINA

¥ Lon: '4°%49.899 W Lat: 48°01.408 N uwr &2@ / 5 Vc
\J !
: o

23

- SIGNAL

6.8 m

ANALYSE
DELPH

.
e |
Anajytic; signal -
e e I g Lon: 48414115°W Lat: 48.0305788°N 18 -
—— — 3936 06 7
29.52 ‘ ~

19.68

1089

0.00

o SEIN-2021-5-1.Survey. GPS.GPS3

48.0255+
48.0250
48.0245—

48.0240

F.26.(6s).2
17,9 16

48.0235—

48.0230

EE TR R R

48.0225+

\ 215 2
I 17847 \ ¥ s
- DELPH Mac Locator IXblue

T " T L) T X T L T 1 T J T i T Y T o o’
—4.8320 —4.8315 —4.8310 —4.8305 —4.8300 —4.8295 —4.8290 —4.8285 —4.8280 u /
! A
Ctri+left mouse: drag to Zoom. Press "r" to reset. \ ’ u N
i+ ) \

48.0220




4 -

Lon: 4.8447470° WLat: 47.9811822° N = o B “ -

“""'“'“’r’J’E'r‘é“gg‘aé'baﬁse'« TR

Zone d'

Anomalies géologiques probables

- 2 = o N

Remonté du magnétomeétre car prcﬁﬁndeﬁsigsu

22.5
215

DELPH Mac LocatoriXblue (-t
y—



[©)
=)

Carte aéromagnétiques du Raz de Sein

Données }nagnétiques extraites de anijoly et al. 1999
< <

4°53.40'0
E
&l
4°51.60'0
4°49.80'0)

48°0.00'N

Trait de cote
TCH entities +
(o) Anomalies o o ,
o 3 " A (=] (=]
© réduites aux poles o =1 :
5 s 5 ) (
©Yves Fouquet - SAMM 4 £ <




C

("\

INFORMATIONS CONSTRUCTEUR

A NAVIRE 1000 TONNES : 0,5 A 1 NT A 800 FT (244 M)
ANCRE 20 TONNES : 0,8 A 1,25 NT A 400 FT (120 M)
AUTOMOBILE: 1 A2NTA 100 FT (30 M)

AVION LEGER : 0,5 A 2 NT A 40 PI (12 M)
PIPELINE (12 POUCES) : 1 A 2 NT A 200 PI (60 M)

PIPELINE (6 POUCES): 1 A2 NT A 100 PI (30 M) Valeursestimés et non

~ 100KGDEFER:1A2NTAS50PI (15 M) g )
~ 100LBDEFER:0,5A 1 NTA30PI (9 M) des données mesurees

| DEFER 0,5A 1NTA20PI (6 M)
05A1NTA10PI(3M)
 POUCES 05A2NTA12PI(4M)

5 NT A 100 PI (30 M)
T A50PI (16 M)
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PROSPECTION AU SUD DES PASSES DE LOEQIEI‘

A DEMANDE DGRASIP OUR UNE AI DE é& LA LOQCRIBTIRBMTI ON DE L&
A SIGNATURE D'UNE CONVENTION ENTRE NOS DEUX ASSOCIATIONS
ASELECTI ON DBUNE ZONE EN FONCTI ON DES | NFORMATI
A MISE A DISPOSITION DES MOYENS DE LA SAMM
A DIFFICULTES SUR LA ZONE : DEUX PASSES UTILISEES PARDECS@ANVERDE ,
DE PECHE , DE BIBAICE ET LA MARINE.
MOUILLAGE ET ATTENDEPUIS DE NOMBREUSES DECENNIES.
PASSAGE DES CABER$RE GROIX ET LE CONTINENT .
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